
맷돌28 (G.MTDL.A.맷돌28 (G.MTDL.A.맷돌28 (G.MTDL.A.맷돌28 (G.MTDL.A.RC28):3.3V RC28):3.3V RC28):3.3V RC28):3.3V 구동시구동시구동시구동시

Push-PPush-PPush-PPush-Pull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음

Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열있음있음있음있음

리셋 스위 만 연결 거나
아무것도 연결 지 않음.

리셋 스위 만 연결 거나
아무것도 연결 지 않음.
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Push-PPush-PPush-PPush-Pull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음ull I/O 방식 맷돌28호(3.3V 전용):권장:발열없음

VCCIOVCCIOVCCIOVCCIO 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨!

VCCIOVCCIOVCCIOVCCIO 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨! 에는 절대로 아무것도 연결 면 안됨!
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리셋 스위 만 연결 거나
아무것도 연결 지 않음.
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Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열Open-Drain I/O 방식 맷돌28호(5V/3.3V):발열있음있음있음있음

Push-Pull I/O 방식의 [맷돌28 ] 는
발열이 전  없어 매우 안정적이지만 3.3V
PWM 을 발생시 니다. 사실상 모든
아날로그/디지  서보는 3.3V PWM 에서
완벽 게 동작 니다. 그러나, 반드시 5V
PWM 을 사용 고자 는 경우는
74HC244 나 74HC245 를 사용 면
됩니다.

3.3V PWM 을 5V P3.3V PWM 을 5V P3.3V PWM 을 5V P3.3V PWM 을 5V PWM 으로 변 는 방법WM 으로 변 는 방법WM 으로 변 는 방법WM 으로 변 는 방법

SM22-SM27 의 6개는 맷돌(G.MTDL.X) 내부적으로 업 저 이 없으므로 반드시 별도로
업  주어야 니다.

발열이 심  경우는 아예 VCCIO 를 나도 사용 지 않고 전부다 외부에서 4.7K - 10K
저 으로 업 면 발열을 줄일수 있습니다.

서보를 여러개 연결 는 경우는 5V 이상 1000uF 전 덴서를 [ 로전원] 과 GND 사이에
연결  주는 것이 좋습니다. 그렇지 않은 경우, 여러개의 서보를 동시에 급기동 면 전압강 가
발생 여 로 동작에 영 을 줄수 있습니다(MCU 등이 재기동(Reset) 되는 문제 등).

맷돌계열, AVR/PIC/ARM
등 MCU 나 CPU 의 USART
를 바로 연결 여 맷돌을
제어 수 있습니다.

맷돌계열, AVR/PIC/ARM
등 MCU 나 CPU 의 USART
를 바로 연결 여 맷돌을
제어 수 있습니다.

맷돌계열, AVR/PIC/ARM
등 MCU 나 CPU 의 USART
를 바로 연결 여 맷돌을
제어 수 있습니다.

맷돌계열, AVR/PIC/ARM
등 MCU 나 CPU 의 USART
를 바로 연결 여 맷돌을
제어 수 있습니다.
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